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[UTILIZACAO DE SENSORES DE ULTRA SOM]
Objetivos:

Utilizagao dos blocos operadores, som, sensores, aparéncia e controlo

Utilizagdo do sensor de ultrassom para medir distancias

Seleciona a palete de . o ) e clicano

~ ltonfigurar Sensores '

ME{ITRDIstantias. ”
otao

- - (encontra-se acima de todos os blocos azuis
l V& a que distancia estdo as coisas claros)

Configura o sensor de toque, como aqui:

Sensor Port 4

Mede distancias usando um
Sensor Ultrasonico

GGG 8 ultrasonic sensor

VAIS PRECISAR e .
Um bloco NXT com um sensor Certifica-te de que o teu sensor de ultra som esta

ultrasénico ligado no porto 4. ligado na porta 4 do teu robot.

CopIGo BAsico

| quando  clicado
eternamente

dizer juntar distancia de ultrasonic sensor 'em cm

Carrega na ~ e espera que o programa corra no robot.
Direciona o sensor de ultra som para diferentes objetos.
O que é que vés no ecra?

CODIGO AVANGCADO

Quais sdao os maiores e menores valores que vés?

Ha alguma lacuna em que nao se vém valores?



